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Ultrasonic sensor 

1. Ultrasonic sensor  

Ultrasonic sensor คือ คลื่นควำมถี่เสียงในช่วง Ultrasound ซึ่งเป็นคลื่นควำมถ่ีเสียงที่มนุษย์ไม่

สำมำรถได้ยิน โดยมีย่ำนควำมถ่ีตั้งแต่ 20 KHz ขึ้นไป ซึ่งข้อดีของกำรใช้ Ultrasonic Sensor ในกำรตรวจจับ

วัตถุนั้น คือ เรื่องของกำรเดินทำงของคลื่น Ultrasound ที่สำมำรถเดินทำงผ่ำนตัวกลำงเช่น อำกำศ ก๊ำซ 

ของเหลว หรือ ของแข็งได้ ยกเว้นในสภำวะสูญญำกำศ ท ำให้สำมำรถใช้งำนตรวจจับวัตถุได้หลำกหลำย และ

สภำพแวดล้อมต่ำงๆ ได้ดี 

คลื่นเสียงย่ำนอัลตร้ำโซนิค นั้นเป็นคลื่นที่มีทิศทำงที่แน่นอน ท ำให้เรำสำมำรถน ำไปใช้งำนได้หลำย

อย่ำง เช่น น ำไปใช้ในเครื่องควบคุมระยะไกล (Ultrasonic remote control) เครื่องล้ำงอุปกรณ์ (Ultrasonic 

cleaner) โดยกำรท ำให้น้ ำสั่นที่ควำมถี่สูง เครื่องวัดควำมหนำของวัตถุโดยสังเกตระยะเวลำที่คลื่นสะท้อน

กลบัมำ เครื่องวัดควำมลึกและท ำแผนที่ใต้ท้องทะเล โดยควำมถ่ีที่น ำมำใช้งำนนั้นจะขึ้นอยู่กับตัวกลำง เช่น ถ้ำ

คลื่นเสียงที่ต้องเดินทำงผ่ำนอำกำศควำมถ่ีที่ใช้ก็มักจะจ ำกัดอยู่เพียงไม่เกิน 50 KHz เพรำะท่ีควำมถี่สูงขึ้นกว่ำ

นี้อำกำศจะดูดกลืนคลื่นเสียงเพ่ิมข้ึนมำก ท ำให้ระดับควำมแรงของคลื่นเสียงที่ระยะห่ำงออกไปลดลงอย่ำง

รวดเร็ว ส่วนกำรใช้งำนด้ำนกำรแพทย์ซึ่งต้องกำรรัศมีท ำกำรสั้น ๆ ก็อำจใช้ควำมถี่ในช่วง 1 MHz ถึง 10 MHz 

 

รูปภำพท่ี 1 อุปกรณ์วัดระยะทำง (Ultrasonic sensor) 



1.1 หลักกำรวัดระยะด้วยคลื่นอัลตร้ำโซนิค 

หลักกำรที่ส ำคัญของกำรวัดระยะด้วยคลื่นอัลตร้ำโซนิค คือกำรส่งคลื่นอัลตร้ำโซนิคจ ำนวนหนึ่งออกไป
จำกตัวส่ง (Transmitter) เมื่อคลื่นวิ่งไปชนกับวัตถุ คลื่นจะมีกำรสะท้อนกลับมำ แล้ววิ่งกลับไปชนตัวรับ 
(Receiver) ด้วยกำรเริ่มนับเวลำที่ส่งคลื่นออกไป จนถึงได้รับคลื่นกลับมำนี้เอง ท ำให้เรำสำมำรถหำระยะห่ำง
ระหว่ำงวัตถุกับเซ็นเซอร์ได้ 

 

รูปที่ 2 กำรท ำงำนของเซ็นเซอร์วัดระยะด้วยคลื่นอัลตร้ำโซนิค 

ระยะเวลำที่ได้จำกกำรวัดช่วงเวลำกำรเดินทำงไปและกลับนี้ เรำสำมำรถน ำค่ำที่ได้ไปเปรียบเทียบกับ
อัตรำเร็วที่เสียงสำมำรถเดินทำงได้ไปในอำกำศได้เลย โดยอัตรำเร็วเสียงที่เดินทำงได้ในอำกำศสำมำรถหำได้
ตำมสูตร 

อัตรำเร็วของเสียงในอำกำศ = 331 + (0.606  * อุณหภูมิในหน่วยองศำเซลเซียส) m/s 

 

สังเกตุว่ำ อัตรำเร็วของเสียงที่เดินทำงในอำกำศนั้น จะขึ้นอยู่กับอุณหภูมิ ณ ขณะนั้นด้วย ดังนั้นใน
เซ็นเซอร์อัลตร้ำโซนิคบำงรุ่น จึงมีเซ็นเซอร์วัดอุณหภูมิมำด้วย ท ำให้สำมำรถวัดระยะทำงได้แม่นย ำมำกยิ่งขึ้น 
ส ำหรับในรุ่นที่ไม่มีเซ็นเซอร์วัดอุณหภูมิ ท่ำนสำมำรถน ำเซ็นเซอร์วัดอุณหภูมิมำต่อเพ่ือแก้ค่ำควำมผิดพลำดเอง



ได้ หรือใช้ค่ำอุณหภูมิเฉลี่ยทั้งปีของประเทศไทยได้ โดยอุณหภูมิเฉลี่ยของประเทศไทยทั้งปีจะอยู่ที่ 27 องศำ
เซลเซียส 

 

รูปที่ 3 กรำฟแสดงค่ำอุณหภูมิเฉลี่ยของประเทศไทยในแต่ละภำค 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



1.2 หลักกำรท ำงำนของเซ็นเซอร์วัดระยะด้วยคลื่นอัลตร้ำโซนิค 

ในโมดูลเซ็นเซอร์อัลตร้ำโซนิคนั้น จะมีวงจรที่แตกต่ำงกัน เนื่องจำกแต่ละรุ่นมีควำมสำมำรถที่แตกต่ำง
กัน แต่ยังคงมีหลักกำรท ำงำนงำนที่ส ำคัญที่เหมือนกัน 

 

รูปที่ 4 ไดอะแกรมกำรท ำงำนของเซ็นเซอร์วัดระยะด้วยคลื่นอัลตร้ำโซนิค 

จำกรูปที่ 4 จะเห็นว่ำ เมื่อมีกำรส่งสัญญำณเข้ำไปที่ Trig วงจรภำยในจะเริ่มสร้ำงควำมถี่ 40kHz 
จ ำนวน 8 ลูกคลื่นออกไป โดยใช้ควำมถ่ีจำกคลิสตอลเป็นตัวอ้ำงอิง แล้วตัวส่งที่เปรียบเสมือนล ำโพง จะส่ง
สัญญำณออกไป จำกนั้นเมื่อคลื่นวิ่งกลับมำท่ีตัวรับ ที่เปรียบเสมือนเป็นไมโครโฟน สัญญำณไฟฟ้ำจะผ่ำนตัว
ประมวลผล แล้วให้ค่ำเอำต์พุตออกมำทำงขำ Echo จะเห็นว่ำ แกนหลักของเซ็นเซอร์จะเป็นตัวประมวลผล ซึ่ง
ตัวประมวนผลนี้ ในแต่ละรุ่นก็จะแตกต่ำงกัน อย่ำงในรุ่น HC-SR04 จะใช้ไอซีไมโครคอนโทรลเลอร์เบอร์ 
ATtiny24 ในรุ่น US-100 ก็จะใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์แบบเดียวกัน แต่ไม่ทรำบเบอร์ เนื่องจำกเบอร์ไอซีบน
โมดูลโดนลบ 

 
 
 
 
 
 



1.3 หลักกำรใช้งำนเซ็นเซอร์วัดระยะด้วยคลื่นอัลตร้ำโซนิค 

 หลักกำรใช้งำนจะแบ่งออกได้หลำยแบบ ซึ่งจะขึ้นอยู่กับบัสที่ใช้สื่อสำร สำมำรถแบ่งได้ดังนี้ 

กำรทริกสัญญำณ 

เซ็นเซอร์หลำยรุ่น ใช้วิธีนี้ในกำรติดต่อสื่อสำรกับไมโครคอนโทรลเลอร์ ซึ่งในแต่ละรุ่นจะใช้จ ำนวนสำย
ไม่เท่ำกัน ในบำงรุ่นจะใช้สำย 2 เส้น คือ Trig ส ำหรับส่งสัญญำณ และ Echo ส ำหรับรับสัญญำณกลับมำ และ
ในบำงรุ่นจะใช้เส้นเดียว คือทั้ง Trig และ Echo อยู่เส้นเดียวกันเลย และใช้วิธีแบ่งเวลำรับ - ส่งข้อมูล 
(หลักกำรเหมือน 1-wire bus) 

ในกำรสื่อสำรแบบทริกสัญญำณ เริ่มต้นจะต้องให้สัญญำณขำ Trig มีสถำนะทำงลอจิกเป็น LOW 
เสียก่อน จำกนั้นจึงเริ่มทริกสัญญำณ โดยให้ขำ Trig มีสถำนะเป็น HIGH ค้ำงไว้อย่ำงน้อย 10uS แล้วจึงปรับ
สถำนะเป็น LOW 

จำกนั้น ที่ขำ Echo ให้เตรียมรับสัญญำณทริก HIGH กลับมำ เมื่อมีกำรส่งสัญญำณ HIGH กลับมำ ให้
เริ่มนับเวลำที่สัญญำณเป็น HIGH และเม่ือสัญญำณขำ Echo กลับเป็น LOW ให้สิ้นสุดกำรนับเวลำ แล้วจึงน ำ
ค่ำเวลำที่นับได้ ไปค ำนวณอีกที ซึ่งในกำรค ำนวณนั้น จะขึ้นอยู่กับรุ่น ในบำงรุ่นสำมำรถใช้ค่ำอัตรำเร็วเสียงมำ
ค ำนวณได้เลย แต่ในบำงรุ่น ต้องใช้สูตรค ำนวณเฉพำะ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



2. Internet of Thing (IoT) 

 Internet of Things (IoT) คือ "อินเตอร์เน็ตในทุกสรรพสิ่ง" หมำยถึง กำรที่อุปกรณ์ต่ำงๆ สิ่งต่ำงๆ ได้

ถูกเชื่อมโยงทุกสิ่งทุกอย่ำงสู่โลกอินเตอร์เน็ต ท ำให้มนุษย์สำมำรถสั่งกำรควบคุมกำรใช้งำนอุปกรณ์ต่ำงๆ ผ่ำน

ทำงเครือข่ำยอินเตอร์เน็ต เช่น กำรเปิด-ปิด อุปกรณ์เครื่องใช้ไฟฟ้ำ (กำรสั่งกำรเปิดไฟฟ้ำภำยในบ้ำนด้วยกำร

เชื่อมต่ออุปกรณ์ควบคุม เช่น มือถือ ผ่ำนทำงอินเตอร์เน็ต) รถยนต์ โทรศัพท์มือถือ เครื่องมือสื่อสำร เครื่องมือ

ทำงกำรเกษตร อำคำร บ้ำนเรือน เครื่องใช้ในชีวิตประจ ำวันต่ำงๆ ผ่ำนเครือข่ำยอินเตอร์เน็ต เป็นต้น 

 

รูปภำพที่ 5 Internet of Thing (IoT)  

 

IoT มีชื่อเรียกอีกอย่ำงว่ำ M2M ย่อมำจำก Machine to Machine คือเทคโนโลยีอินเตอร์เน็ตที่
เชื่อมต่ออุปกรณ์กับเครื่องมือต่ำงๆ เข้ำไว้ด้วยกัน 

      เทคโนโลยี IoT มีควำมจ ำเป็นต้องท ำงำนร่วมกับอุปกรณ์ประเภท RFID และ Sensors ซ่ึง
เปรียบเสมือนกำรเติมสมองให้กับอุปกรณ์ต่ำงๆ ที่ขำดไม่คือกำรเชื่อมต่ออินเตอร์เน็ต เพ่ือให้อุปกรณ์สำมำรถ
รับส่งข้อมูลถึงกันได้ เทคโนโลยี IoT มีประโยชน์ในหลำยด้ำน แต่ก็มำพร้อมกับควำมเสี่ยง เพรำะหำกระบบ
รักษำควำมปลอดภัยของอุปกรณ์ และเครือข่ำยอินเตอร์เน็ตไม่ดีพอ ก็อำจท ำให้มีผู้ไม่ประสงค์ดีเข้ำมำขโมย
ข้อมูลหรือละเมิดควำมเป็นส่วนตัวของเรำได้ ดังนั้นกำรพัฒนำ IoT จึงจ ำเป็นต้องพัฒนำมำตรกำร และระบบ
รักษำควำมปลอดภัยไอทีควบคู่กันไปด้วย 

 



3. ตัวอย่ำงกำรประยุกต์ใช้ Ultrasonic Sensor กับ Internet of Thing (IoT) 

3.1 กำรติดตั้ง Raspberry pi  

- ก่อนที่ Ubuntu จะใช้กับ Raspberry pi ได้ จะต้องสำมำรถท ำงำนได้บน ARM processor 

 
รูปภำพที่ 6 หน้ำเว็บดำวน์โหลด Raspberry pi 

กรณีกำรใช้ Ubuntu Mate ส ำหรับกำรติดตั้งลงบน Raspberry pi 

- เข้ำไปดำวน์โหลด Ubuntu Mate  

 
รูปภำพที่ 7 หน้ำดำวน์โหลด Ubuntu Mate 



- ไปที่แทบเมนูด้ำนบน แล้วเลือกดำวน์โหลด (Download) คลิกและเลือกไปที่ Raspberry Pi 

 
รูปภำพที่ 8 เลือกคลิกที่ Raspberry Pi 

- เมื่อคลิกเข้ำไปที่ Raspberry Pi จะเจอ Raspberry Pi เวอร์ชั่น 16.04.2 (Xenial) และคลิกที่ 
16.04.2 (Xenial) เพ่ือเข้ำสู่หน้ำดำวน์โหลด 

 
รูปภำพที่ 9 เลือกคลิกที่ 16.04.2 (Xenial) 

- เมื่อคลิกเข้ำมำจะเจอหน้ำดำวน์โหลด ให้สังเกตไปที่ Download Link คลิกท่ีปุ่ม Ubuntu-mate-
16.04.0-desktop-armhf-raspberry-pi.img.xz ที่เป็นปุ่มกดสีขำว 



รูปภำพที่ 10 คลิกลิ้งค์ดำวน์โหลด 

3.2 กำรติดตั้ง Etcher โปรแกรมส ำหรับ Flash หรือ Burn ไฟล์อิมเมจของระบบปฏิบัติกำร (OS 
image) ลง SD Card หรือ USB Drive 

กำรดำวน์โหลดโปรแกรม Etcher  

- เข้ำไปดำวน์โหลดที่เว็บไซต์ https://etcher.io จำกนั้นให้คลิกที่ปุ่มดำวน์โหลด (ปุ่มสีฟ้ำ) ซึ่งจะมีให้
เลือกว่ำจะดำวน์โหลดแบบ MacOS, Linux และ Windows ในกรณีนี้เรำเลือกดำวน์โหลดแบบ 
MacOS 

 
รูปที่ 11 หน้ำดำวน์โหลดโปรแกรม Etcher 

 



กำรติดตั้งโปรแกรม Etcher 

- เมื่อดำวน์โหลดเสร็จแล้วให้เปิดหน้ำโปรแกรม จะได้โปรแกรมดังนี้ 

 
รูปภำพที่ 11 หน้ำโปรแกรม Etcher 

- ให้ท ำกำรเลือกคลิกและลำกที่รูปไอคอน Etcher จำกทำงด้ำนซ้ำยมือ ไปวำงไว้ในรูปไอคอน 
Applications ทำงด้ำนขวำมือ ระบบจะท ำกำรคัดลอกไฟล์ไปไว้ยัง Applications 

- เมื่อเรำท ำกำรคัดลอกไฟล์ไปไว้ที่ Applications เรียบร้อยแล้ว จำกนั้นสำมำรถเปิด Finder และเข้ำ
ไปที่ Applications และท ำกำรค้นหำหน้ำโปรแกรม Etcher เพ่ือเรียกใช้โปรแกรม 

 
รูปภำพที่ 12 เมื่อคัดลอกไฟล์มำไว้ที่  Application  



กำรใช้งำนโปรแกรม Etcher เพ่ือ Flash ระบบปฏิบัติกำรลงไปยัง SD Card 

- หน้ำจอโปรแกรม Etcher ที่จะแสดงต่อไปนี้  

 
รูปภำพที่ 13 กำรแสดงหน้ำจอโปรแกรม Etcher 

- เมื่อท ำกำรดำวน์โหลด Ubuntu Mate ใน Raspberry Pi เสร็จเรียบร้อยแล้ว จำกนั้นเปิดโปรแกรม 
Etcher และคลิกท่ี Select Image (ปุ่มสีฟ้ำ) จะมีหน้ำต่ำงขึ้นมำให้เลือกไฟล์อิมเมจที่ต้องกำร 

 
รูปภำพที่ 14 เลือกไฟล์อิมเมจ 

 



 

โดยเรำจะเลือกไฟล์ Ubuntu-mate-16.04.0-desktop-armhf-raspberry-pi.img.xz ที่เรำดำวน์
โหลดมำ เมื่อกด Open จะกลับไปสู่หน้ำจอหลักของโปรแกรม Etcher เหมือนเดิม  

- เมื่อกลับมำท่ีหน้ำหลักโปรแกรม Etcher เลือกกดท่ี Select Drive และเลือก Drive ที่เป็น SD Card 
ที่น ำมำใช้ หำก SD Card มีขนำดไม่เพียงพอระบบจะไม่แสดงข้อควำมเพ่ือแจ้งเตือน ดังนั้นให้เปลี่ยน 
SD Card ที่มีขนำดที่เพียงพอ 

- เมื่อเสียบ SD Card ที่มีขนำดเพียงพอจะแสดงตำมภำพด้ำนล่ำงนี้ และให้คลิกท่ี SD Card และกดที่
ปุ่ม Continue 

 
รูปภำพที่ 15 กำรเชื่อม SD Card ที่มีขนำดเพียงพอ 

- เมื่อกดไปที่ปุ่ม Continue แล้ว จำกนั้นก็จะกลับมำท่ีหน้ำหลักโปรแกรมและคลิกที่ปุ่มสุดท้ำยคือ 
Flash เพ่ือท ำกำร Flash หรอื Burn ระบบจะท ำกำร Ubuntu Mate ลงบน SD Card 



 
รูปภำพที่ 16 กำร Flash ลง SD Card  

- เมื่อท ำกำร Flash เรียบร้อยแล้ว จำกนั้นสำมำรถน ำ SD Card ที่ Flash เรียบร้อยแล้ว ไปเสียบที่
เครื่อง Raspberry Pi เพ่ือท ำกำรติดตั้งในขั้นตอนต่อไป 

3.3 กำรติดตั้ง Ubuntu mate ใน Raspberry pi 

- กำรติดตั้ง Ubuntu mate ใน Raspberry pi เพ่ือจ ำลองให้ Raspberry pi เป็นเครื่องเซิร์ฟเวอร์ 

 

รูปภำพที่ 17 กำรติดตั้ง Ubuntu mate ใน Raspberry pi 

- น ำ SD Card ทีท่ ำกำรติดต้ัง Ubuntu Mate ด้วยโปรแกรม applePi-Baker มำเสียบที่ Raspberry 

Pi 



 

รูปภำพที่ 18 กำรเชื่อมต่อ SD Card อุปกรณ์ Input  

- เชื่อมต่อสำย HDMI จำก Raspberry Pi ไปยังหน้ำจอคอมพิวเตอร์ หรือหน้ำจอโทรทัศน์ 

- เชื่อมต่อ Mouse กับ Keyboard เข้ำกับ USB ของ Raspberry Pi 

 

รูปภำพที่ 19 กำรเชื่อมต่ออุปกรณ์ Input 



- เสียบปลั๊กเข้ำทำงช่อง Micro USB เพ่ือท ำกำรจ่ำยไฟไปยัง Raspberry Pi 

- เมื่อติดตั้งเสร็จเรียบร้อยแล้ว ท ำกำรเปิด Ubuntu Mate และเชื่อมต่อกับอินเทอร์เน็ต จำกนั้นท ำกำร 

Update ระบบให้เป็นปัจจุบัน 

- Code กำรอัพเดต Ubuntu Mate สำมำรถอัพเดตได้โดยกำรเปิด Terminal แล้วพิมพ์ค ำสั่ง 

 

 

 

- เมื่อติดตั้ง Ubuntu Mate เสร็จเรียบร้อยแล้วจะยังไม่สำมำรถ SSH เข้ำไปเพื่อสั่งให้ Raspberry Pi 

ท ำงำนได้เลย จะต้องติดตั้ง OpenSSh Server ก่อน 

กำรติดตั้ง OpenSSH Server 

- เชื่อมต่อกับอินเทอร์เน็ต เพรำะกำรติดตั้งโปรแกรมจะต้องใช้อินเทอร์เน็ตทุกครั้ง 

- เปิดหน้ำโปรแกรม Terminal เพ่ือพิมพ์ค ำสั่งต่อไปนี้ในกำรติดตั้งโปรแกรม OpenSSH Server 

 

- เมื่อติดตั้งเสร็จเรียบร้อย ให้ท ำกำร Start server โดยพิมพ์ค ำสั่ง  

 

 

 
รูปภำพที่ 20 กำร start server  

$ sudo apt-get update 

$ sudo apt-get upgrade 

 

$ sudo apt-get install openssh-server 

 

$ sudo service ssh server 

 



กำรควบคุม Raspberry Pi ผ่ำน ssh server  

- ท ำกำรค้นหำ IP เครื่อง Raspberry Pi โดยพิมพ์ค ำสั่ง แล้วบันทึกไว้ 

 

 

- จำกนั้นมำที่เครื่องที่เรำต้องกำร Connect ให้พิมพ์ค ำสั่ง 

 

 

User คือ ชื่อของเครื่อง Raspberry Pi 

Ip คือ ip ของเครื่อง Raspberry Pi 

 

ตัวอย่ำงโปรแกรมส ำหรับ Ultrasonic Sensor 

 

 

 

จำกนั้นระบบจะท ำกำรกรอกรหัสผ่ำน หำกถูกต้องก็สำมำรถเข้ำ Raspberry Pi ได ้

ควบคุมกำรท ำงำน 

น ำ code ด้ำนล่ำงไปใส่ file ที่จะรันค ำสั่ง  

import RPi.GPIO as GPIO 

import time 

import microgear.client as netpie 

import base64, zlib, time 

 

key = 'KblP2X5J0jHrgHm' 

secret = 'uiH1aOoqb2ZpZkQdU1friztJn' 

app = 'BangBangBang' 

$ ifconfig 

 

$ ssh <user>@ip address 



 

netpie.create(key,secret,app,{'debugmode': True}) 

 

def connection(): 

 print "Now I am connected with netpie" 

 

def subscription(topic,message): 

 print topic+" "+message 

 

netpie.setname("smartFarm") 

netpie.on_connect = connection 

netpie.on_message = subscription 

netpie.subscribe("/mails") 

netpie.connect() 

GPIO.setmode(GPIO.BCM) 

GPIO.setwarnings(False) 

 

TRIG = 21 

ECHO = 20 

led_pin = 4 

print "Distance Measurement In Progress" 

 



GPIO.setup(TRIG,GPIO.OUT) 

GPIO.setup(ECHO,GPIO.IN) 

 

GPIO.output(TRIG,False) 

print "Waiting For Sensor To Settle" 

 

time.sleep(2) 

status =' ' 

while(True): 

        GPIO.output(TRIG,True) 

        time.sleep(0.00001) 

        GPIO.output(TRIG,False) 

 

        while GPIO.input(ECHO)==0: 

                pulse_start = time.time() 

 

        while GPIO.input(ECHO) ==1: 

                pulse_end = time.time() 

 

        pulse_duration = pulse_end - pulse_start 

 

        distance = pulse_duration * 17150 



        distance = round(distance, 2) 

 

         if(distance < 10): 

           GPIO.setup(led_pin,GPIO.OUT) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.HIGH) 

           status = 'VERY DANGEROUS' 

time.sleep(2) 

        elif(distance < 30): 

           GPIO.setup(led_pin,GPIO.OUT) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.HIGH) 

           time.sleep(0.1) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.LOW) 

           status = 'DANGEROUS' 

  time.sleep(0.1) 

        elif(distance < 100): 

           GPIO.setup(led_pin,GPIO.OUT) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.HIGH) 

           time.sleep(0.7) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.LOW) 

           status = 'WARNING' 

time.sleep(0.7) 

        



        else: 

           GPIO.setup(led_pin,GPIO.OUT) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.LOW) 

           status = 'SAFE' 

           time.sleep(2) 

 

            

            

            

        smartFarm_message = str(distance) +","+ str(status) 

        netpie.chat("smartFarm",smartFarm_message) 

 

        print "Distance:", distance, "cm" 

GPIO.cleanup() 

 

 

 

 

 

 

 

 



เมื่อน ำ code ข้ำงต้นไปใส่ ให้ใช้ค ำสั่ง python ตำมด้วยชื่อ file.py รอดูผลกำรท ำงำน 

 

โดยโปรแกรมจะแสดงค่ำระยะทำงออกมำเป็นเซนติเมตร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Code ส่วนนี้เป็นกำร Import 

import RPi.GPIO as GPIO 

import time 

import microgear.client as netpie 

import base64, zlib, time 

 



 

 

 

 

Key,secret,app ใช้เพื่อจะติดต่อกับ Net pie ของเรำ ขึ้นอยู่กับของแต่ละคนจะเป็นรหัสอะไร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ตรงนี้เป็น Code กำรเชื่อมต่อของ Netpie  

key = 'KblP2X5J0jHrgHm' 

secret = 'uiH1aOoqb2ZpZkQdU1friztJn' 

app = 'BangBangBang' 

 

netpie.create(key,secret,app,{'debugmode': True}) 

def connection(): 

 print "Now I am connected with netpie" 

def subscription(topic,message): 

 print topic+" "+message 

netpie.setname("smartFarm") 

netpie.on_connect = connection 

netpie.on_message = subscription 

netpie.subscribe("/mails") 

netpie.connect() 

GPIO.setmode(GPIO.BCM) 

GPIO.setwarnings(False) 

 



 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ตรงนี้เป็น Code set ตัวแปรต่ำงๆให้สอดคล้องกับ บอร์ด  

 

 

 

 

 

TRIG = 21 

ECHO = 20 

led_pin = 4 

print "Distance Measurement In Progress" 

 

GPIO.setup(TRIG,GPIO.OUT) 

GPIO.setup(ECHO,GPIO.IN) 

 

GPIO.output(TRIG,False) 

print "Waiting For Sensor To Settle" 

 

time.sleep(2) 

status =' ' 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ตรงเป็นลูป กำรท ำงำนของ Sensor Ultrasonic หน่วยเป็น เซนติเมตร 

 

 

 

 

 

while(True): 

        GPIO.output(TRIG,True) 

        time.sleep(0.00001) 

        GPIO.output(TRIG,False) 

while GPIO.input(ECHO)==0: 

                pulse_start = time.time() 

while GPIO.input(ECHO) ==1: 

                pulse_end = time.time() 

 

        pulse_duration = pulse_end - pulse_start 

 

        distance = pulse_duration * 17150 

        distance = round(distance, 2) 

 

        

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

         if(distance < 10): 

           GPIO.setup(led_pin,GPIO.OUT) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.HIGH) 

           status = 'VERY DANGEROUS' 

time.sleep(2) 

        elif(distance < 30): 

           GPIO.setup(led_pin,GPIO.OUT) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.HIGH) 

           time.sleep(0.1) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.LOW) 

           status = 'DANGEROUS' 

  time.sleep(0.1) 

        elif(distance < 100): 

           GPIO.setup(led_pin,GPIO.OUT) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.HIGH) 

           time.sleep(0.7) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.LOW) 

           status = 'WARNING' 

time.sleep(0.7) 

       else: 

           GPIO.setup(led_pin,GPIO.OUT) 

           GPIO.output(led_pin,GPIO.LOW) 

           status = 'SAFE' 

           time.sleep(2) 

 



 

 จำก Code ข้ำงต้นเป็นกำรก ำหนดเงื่อนไขให้ เกิดไฟกะพริบ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ตรงนี้เป็นกำรส่งค่ำ ไปให้ Netpie 

        smartFarm_message = str(distance) +","+ str(status) 

        netpie.chat("smartFarm",smartFarm_message) 

 

        print "Distance:", distance, "cm" 

GPIO.cleanup() 

 


