
บทท่ี 1 
บทน ำ 

1.1 หลักกำรและเหตุผล 
ในปัจจบุันมกีารใช้รถจกัรยานยนตเ์ป็นยานพาหนะกันมากขึน้และรถจักรยานยนต์ก็เป็น

ทรัพยส์ินที่มีค่าดังนั้นโจรผูร้้ายจงึนิยมขโมยรถจกัรยานยนต์ซึ่งท าความเดือดร้อนต่อเจ้าของรถ จงึเห็น
ความส าคัญเลยคิดวิธีป้องกันหากเกิดการโจรกรรมข้ึน โดยการติดตั้งอุปกรณ์ระบุต าแหนง่หาก
รถจักรยานยนต์โดนขโมยไปเครื่องมือดงักล่าวอ้างอิงโดยเครือ่งมือนีจ้ะบอกได้ว่าขณะนี้
รถจักรยานยนต์ที่หายไปอยู่ ณ ต าแหน่งใดและสามารถที่จะติดตามกลับมาได ้
 ปัจจุบันเทคโนโลยีทางด้านคอมพิวเตอร์ ระบบโทรคมนาคม และเครือข่ายทางอินเทอรเ์น็ตมี
การเตบิโตอย่างก้าวกระโดด รวมทั้งมีการพฒันาเทคโนโลยีใหม่ ๆ ที่อ านวยความสะดวกให้แก่มนุษย์
เช่นระบบบุต าแหน่งบนพื้นโลก(Global Positioning System :GPS) ซึ่งเป็นระบบทีส่ามารถระบุ
ต าแหน่งปจัจบุันของสิ่งต่าง ๆ ได้ทั่วโลก โดยต าแหน่งที่ระบนุั้นไดม้าจากการค านวณพิกัดของ
ดาวเทียมระบุพิกัดที่ลอยอยู่ในอวกาศ และมีการใช้ GPS Tracking ข้ึนมาเพื่อใช้ส าหรบัในการติดตาม
รถจักรยานยนต์ต่างๆบนโลกใบนี้ไม่ว่าจะอยู่ที่ใดก็ตาม กจ็ะสามารถระบุต าแหน่งของรถจกัรยานยนต์
ได้ ปัจจุบันเป็นเทคโนโลยีที่ได้ถูกพฒันาข้ึนมาเพือ่อ านวยความสะดวกแก่มนุษยร์ะบบติดตาม
รถจักรยานยนต์เป็นศูนย์รวมข้อมลูที่แสดงต าแหนง่รถ ระบบหาพิกัด GPSเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพใน
การท างานให้เป็นไปด้วยความรวดเร็ว ถูกต้อง แม่นย า และเก็บข้อมลูการท างานต่างๆได้อย่างมี
ประสิทธิภาพส าหรบัระบบ GPS จะท างานควบคู่ไปกบัดาวเทียม GPS เอาไว้ในการระบุต าแหน่งบน
พื้นผิวโลก ตัวเครื่องที่ท าการรบัสญัญาณ GPS ต้องมีการประมวลผลเรื่องความแตกต่างของเวลาด้าน
การรบัสญัญาณเทียบกบัเวลาจริงๆ ส่งผลให้สามารถระบุต าแหน่งต่างๆ บนพื้นผิวโลกได้อย่างชัดเจน
และเป็นสิง่ที่น ามาใช้งานกันอยู ่

ดังนั้นทางผู้จัดท าจึงได้คิดอุปกรณ์ส าหรับติดตามรถจักรยานยนต์ เพื่อน ามาประยุกต์ใช้ในการ
แจ้งเตือนผ่านโทรศัพทม์ือถือ โดยการน าเทคโนโลยี GPS มาใช้เพื่อแก้ไขปัญหารถจกัรยานยนต์สูญ
หาย ท าให้สะดวกในการค้นหาต าแหน่งรถจักรยานยนต์ 
1.2 วัตถุประสงค์ของโครงงำน 

เพื่อติดตามต าแหนง่ปจัจบุันของรถจักยานยนต์โดนใช้อปุกรณ์ IOT 
1.3 ขอบเขตของกำรด ำเนินงำน 

1.3.1Blynk application 
- แสดงค่า Latitude ของรถจักรยานยนต์ 

  - แสดงค่า Longitude ของรถจกัรยานยนต์ 
  - แสดงค่าความเร็วของรถจกัรยานยนต์ 



2 
 

  - แสดงแผนที่ของรถจักรยานยนต์แบบเรียลไทม์ผ่านแอปพลเิคช่ัน Blynk 
  - ปุ่ม เปิด-ปิด ส่งสัญญาณแจ้งเตือน 
  - ปุ่มเปิด - ปิด การท างานของ GPS 
  - ปุ่ม Settingก าหนดระยะห่าง 
 1.3.2 Line Application 
  - ส่งข้อมูลLatitude, Longitude ของรถจักรยานยนต์แจ้งเตือนผ่านทาง Line 
notify ไปทีผู่้ใช้งาน ทุก1นาที 
 1.3.3 Dashboard (Node-RED) 
  - บันทึกเส้นทางการเดินทางของแตล่ะวัน 
   - ข้อมูลคนขับ 
   - ความเร็ว 
   - ค่าละติจูด 
   - ค่าลองตจิูด 
   - วันที่ / เดือน / ป ี
  - ดูเส้นทางการเดินทางย้อนหลังของแต่ละวันได ้
   - ข้อมูลคนขับ 
   - ความเร็ว 
   - ค่าละติจูด 
   - ค่าลองตจิูด 
   - วันที่ / เดือน / ป ี
  - แสดงข้อมูลคนขับ 
   - อายุ 
   - เพศ 
   - เบอร์โทรศัพท ์
  - แสดงข้อมลูรถจักรยานยนต์ 
   - เลขทะเบียนรถ 
   - รุ่น 
   - ส ี
  - แสดงแผนที่ของรถจักรยานยนต์ 
  - แสดงค่าความเร็วของรถจกัรยานยนต์ 
  - แสดงค่าละติจูด 
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  - แสดงค่าลองติจูด 
 

 
ภำพประกอบท่ี 1-1การท างานของระบบ GPS Tracking Device for Motorcycles 

การท างานของระบบ จากภาพประกอบที่ 1-1 อุปกรณ์รับสญัญาณจาก GPS รับค่า
พิกัดละตจิูดลองติจูดค่าความเร็วแล้วสง่ข้อมลูไปที่ BlynkApplication และ Dashboardหาก
รถจักรยานยนต์ออกจากพื้นที่ จะส่งสัญญาณแจง้เตือนและส่งข้อความไปที่ LineNotify 
1.4 ประโยชน์ท่ีคำดว่ำจะได้รับ 
 1.4.1 ใช้ระบุต าแหน่งของรถจกัรยานยนต์ไดแ้บบเรียลไทม ์

1.4.2ตรวจสอบความเร็วของรถจักรยานยนต์ 
1.5 เครื่องมือท่ีใช้ในกำรด ำเนินงำน 

1.5.1 ด้ำนฮำร์ดแวร ์
  1.5.1.1 เครื่องคอมพิวเตอรส์่วนบุคคล 1 เครื่อง มี Specification ข้ันต่ าดังนี ้
   - DDR2 1 GB  
   - Hard Disk160 GB 5400 RPM 
   - Intel Core Duo T3200 (2.00 GHz, 1 MB L2 Cache, 667 MT/s 
FSB) 
  1.5.1.2 โทรศัพท์มอืถือส่วนบุคคล 1 เครื่อง มีคุณสมบัติ ดังนี้ 
   - RAM 1GB 
   - Processor 1.4 GHz dual-core 
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   - Internal storage 16 GB 
1.5.1.3 Node MCU 

   Node MCUคือ บอร์ดคล้ายArduino ที่สามารถเช่ือมตอ่กับ WiFi ได้
สามารถเขียนโปรแกรมด้วยArduino IDE ได้เช่นเดียวกับArduino  
  1.5.1.4 NodeMCUBase  
   NodeMCU Base ใช้ต่อขยายขา NodeMCU ให้ต่อได้สะดวกมากข้ึน 
จุดเด่นคือท าให้รบัไฟได้ในช่วงกว้าง รับไฟได้ 6-24V ทางแจก๊ต่อ หรือรับไฟเลี้ยงทางขาก้างปลา 5V 
หรือ 3V ก็ได้ มีช่องต่อเอาต์พุตไฟเลี้ยง 3.3V, 5V และ Vinในบอร์ดมีวงจรเรกูเลตภาคจ่ายไฟ 
switching power supply จ่ายกระแสสูงสุดได้ถึง 1A 

1.5.1.5 GPS รุ่น GY-GPSV3-NEO 
   เป็นโมดลู GPS ที่ใช้ระบุต าแหน่งต่างๆบนโลก มี library ให้ใช้งาน 
  1.5.1.6 เสาอากาศ GPS  
   สายอากาศส าหรบั GPS (GPS Antenna) 3V แบบ Magnetic Mount 
หัวต่อแบบ MCX ความยาวสาย 5 เมตร 
  1.5.1.7 สายแพร Jumper Female to Female 
   เป็นสายที่มหีัวต่อตัวเมียทัง้สองข้าง 
  1.5.1.8 Active Buzzer 
   คือล าโพงแบบแมเ่หล็กหรอืแบบเปียโซทีม่ีวงจรก าเนิดความถ่ี (oscillator ) 
อยู่ภายในตัวเมื่อป้อนแรงดันสามารถก าเนิดเสียงได้ด้วยตัวเอง แต่ไม่สามารถเปลี่ยนความถ่ีของเสียง
ได ้

1.5.2 ด้ำนซอฟต์แวร ์
1.5.2.1 Arduino IDE 

   - Blynk 
   - BlynkESP8266_Lib 
   - TinyGPSPlus-master 

1.5.2.2 Blynk Application 
- Longitude 

   - Latitude 
   - Speed 
   - Map 
   - Button  
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1.5.2.3 Node-RED 
   -NodeRedContrib World Map 
   -GrafanaWorldMap plugin 
   - MySQL 
 
1.6 ระยะเวลำกำรด ำเนินงำน และผลกำรด ำเนินงำนตลอดโครงกำร 
 ระยะเวลาเริ่มตั้งแตเ่ดือนมกราคม – เดือนธันวาคม พ.ศ. 2562  
ตารางที ่1-1 : แสดงระยะเวลาจัดท าโครงงาน 

ข้ันตอนการ
ด าเนินงาน 

ระยะเวลา 

ม.ค. ก.พ. มี.ค. เม.ย. พ.ค. มิ.ย. ก.ค. ส.ค. ก.ย. ต.ค. พ.ย. ธ.ค. 

1.เสนอหัวข้อ
โครงงาน 

            

2.ศึกษาและเกบ็
รวบรวมข้อมูลIOT 

            

3.พัฒนาและ
ทดสอบการ
เช่ือมต่อกบัอุปกรณ์ 

          
 

  

4.ศึกษาและ
ควบคุมผ่าน
Appication 

            

5.ทดลองใช้งาน
และปรับปรงุ 

            

6.น าเสนอโครงงาน             
 

 
จากตารางที่ 1-1 จะแสดงระยะเวลาจัดท าโครงงาน โดยเสนอหัวข้อโครงงานในช่วงเดือนมกราคมถึง
เดือนกุมภาพันธ์ ศึกษาและเก็บรวบรวมข้อมูล IOT ในช่วงเดือนกุมภาพันธ์ถึงเดือนมีนาคม พฒันา
และทดสอบการเช่ือมต่อกบัอุปกรณ์ในช่วงเดือนมกราคมถงึเดือนเมษายน ศึกษาและควบคุมผ่าน
Applicationในช่วงเดือนมีนาคมถึงเดอืนพฤษภาคม ทดลองใช้งานและปรับปรงุในช่วงเดือนเมษายน
ถึงเดือนพฤศจิกายน และน าเสนอโครงงานในช่วงเดือนกุมภาพันธ์ถึงเดือนธันวาคม



บทท่ี 2 
ทฤษฎีและงำนวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง 

2.1 ทฤษฎีท่ีเกี่ยวข้อง 
2.1.1 Internet of things (IoT) 

Internet of Things (IoT) [1] คือ การที่อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ต่างๆ สามารถ
เช่ือมโยงหรอืสง่ข้อมลูถึงกันได้ด้วยอินเทอรเ์น็ต โดยไม่ต้องป้อนข้อมลู ซึ่งแตกต่างจากในอดีตที่
อุปกรณ์อเิล็กทรอนิกส์เป็นเพียงสือ่กลางในการส่งและแสดงข้อมูลเท่านั้น 

เทคโนโลยี IoT มีความจ าเป็นต้องท างานร่วมกับอปุกรณ์ประเภท RFID และ 
Sensors ซึ่งเปรียบเสมือนการเตมิสมองใหก้ับอปุกรณ์ต่างๆ ที่ขาดไม่คือการเช่ือมต่ออินเตอร์เน็ต 
เพื่อให้อปุกรณ์สามารถรบัสง่ข้อมลูถึงกันได้ เทคโนโลยี IoTมีประโยชน์ในหลายด้าน แต่ก็มาพร้อมกับ
ความเสี่ยง เพราะหากระบบรักษาความปลอดภัยของอปุกรณ์ และเครือข่ายอินเตอรเ์น็ตไม่ดีพอ ก็
อาจท าใหม้ีผู้ไมป่ระสงค์ดีเข้ามาขโมยข้อมูลหรือละเมิดความเป็นส่วนตัวได้ ดังนั้นการพัฒนา IoTจึง
จ าเป็นต้องพฒันามาตรการ และระบบรักษาความปลอดภัยไอทีควบคู่กันไปด้วย 

2.1.1.1 แบ่งกลุ่ม Internet of Things 
  ปัจจุบันมกีารแบง่กลุ่ม Internet of Things ออกตามตลาดการใช้งานเป็น 2 กลุ่ม
ได้แก่ 

1. Industrial IoT คือ แบ่งจาก local network ที่มีหลายเทคโนโลยีที่แตกต่างกัน
ในโครงข่าย Sensor nodes โดยตัวอุปกรณ์ IoT Device ในกลุ่มนีจ้ะเช่ือมต่อแบบ IP network เพื่อ
เข้าสู่อินเตอรเ์น็ต 

2. Commercial IoT คือ แบ่งจาก local communication ที่เป็น Bluetootหรอื 
Ethernet (wired or wireless) โดยตัวอุปกรณ์ IoT Device ในกลุ่มนี้จะสื่อสารภายในกลุ่ม Sensor 
nodes เดียวกันเท่านั้นหรือเป็นแบบ local devices เพียงอย่างเดียวอาจไม่ได้เช่ือมสูอ่ินเตอร์เน็ต 

2.1.1.2 ประโยชน์ของ Internet of Things 
หากทุกสิ่งถูกเช่ือมต่อกันด้วยอินเทอร์เน็ต จะก่อให้ประโยชน์มากมายทีจ่ะส่งผลดีต่อ

การด าเนินชีวิตของมนุษย์ในแง่ของความสะดวกสบาย และรวดเร็ว เนื่องจากอปุกรณ์เทคโนโลยทีุกช้ิน 
สามารถติดต่อสื่อสารกันเอง เพื่ออ านวยความสะดวกให้กับผู้ใช้ได้มากที่สุด ซึง่ Internet of Thing 
นั้นมีประโยชน์ต่อการใช้งานในด้านต่างๆ มากมาย เช่น 

ด้านการแพทย์ : ปัจจุบันวิทยาการทางการแพทย์ ได้มีการน าเทคโนโลยีเข้ามาร่วม
ด้วยมากข้ึน เช่น กล้องขนาดเล็กทีส่่งเข้าไปภายในร่างกายของคนไข้ ท าให้สามารถเห็นอวัยวะภายใน
ได้โดยไม่ต้องท าการผ่าตัด ซึ่งช่วยลดความเจ็บปวด และเวลาในการรักษาให้สั้นลง  
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ด้านการโฆษณา : การท าโฆษณาบนเครอืข่ายอินเทอรเ์น็ตนัน้ นอกจากจะเข้าถึง
กลุ่มเป้าหมายได้หลากหลายข้ึนแล้ว ยังช่วยประหยัดต้นทุนในการเช่าพื้นทีโ่ฆษณาได้ 

2.1.2 GPS 
GPS[2] ย่อมาจาก Global Positioning System ซึ่ง GPS หมายถึง ระบบการระบุ

ต าแหน่งบนพื้นโลกที่มีการท างานร่วมกบัดาวเทียมบอกต าแหน่งทัง้หมดจ านวน 24 ดวง สามารถบอก
ระดับพกิัดต าแหน่ง (X, Y, Z) ความเร็ว เวลาได้ ดาวเทียมGPSเป็นดาวเทียมทีม่ีวงโคจรระดับกลาง 
(Medium Earth Orbit) ที่ระดบัความสูงประมาณ 20,200 กิโลเมตร จากพื้นผิวโลก โดยที่แนวคิดใน
การพัฒนาระบบGPS เริ่มต้นต้ังแตป่ี ค.ศ. 1957 เมื่อนักวิทยาศาสตร์ของสหรัฐอเมริกา แล้วในปี ค.ศ. 
1960 ก็เริม่ทดสอบใช้งานกันจรงิ ๆในกองทัพเรือสหรัฐอเมรกิา แต่สาเหตุทีท่ าให้มี GPS ใช้กันอย่าง
แพร่หลายจนถึงทุกวันน้ีเกิดจากเหตุการณ์ในปี ค.ศ. 1983 ที่เครื่องบินโคเรียนแอร์ไลน์ เที่ยวบินที่ 
007 ของเกาหลีใต้ บินพลัดหลงเข้าไปในน่านฟ้าของสหภาพโซเวียต และถูกยิงตก ผู้โดยสาร 269 คน
เสียชีวิตทั้งหมด ประธานาธิบดีโรนลัด์เรแกนได้ประกาศว่า เมื่อพัฒนาระบบจพีีเอสแล้วเสร็จ จะ
อนุญาตให้ประชาชนทั่วไปใช้งานได้ ท าให้ GPS ได้ถูกพัฒนาในเชิงพาณิชย์นอกจากที่จะใช้ใน
การทหารเพียงอย่างเดียวเท่านั้นซึ่งระบบ GPS จะท างานควบคู่กับดาวเทียม GPS เพื่อระบุต าแหนง่
บนพื้นผิวโลก โดยตัวเครื่องรบัสญัญาณ GPS จะต้องประมวลผลความแตกต่างของเวลาในการรบั
สัญญาณเทียบกับเวลาจริง โดยสามารถที่จะระบุต าแหน่งบนผิวโลกได้อย่างชัดเจน 

2.1.2.1 หลักกำรท ำงำนของ GPS 
ดาวเทียม GPS (Navstar) ประกอบด้วยดาวเทียม 24 ดวง โดยแบ่งเป็น 6 รอบวง

โคจร การจรจะเอียงท ามุมเอียง 55 องศากับเส้นศูนย์สูตร (Equator) ในลักษณะสานกันคล้าย ลูก
ตะกร้อแต่ละวงโคจรมีดาวเทียม 4 ดวง รัศมีวงโคจรจากพื้นโลก 20,162.81 กม. หรือ 12,600 ไมล์ 
ดาวเทียมแต่ละดวงใช้ เวลาในการโคจรรอบโลก 12 ช่ัวโมง GPS ท างานโดยการรับสัญญาณจาก
ดาวเทียมแต่ละดวง โดยสัญญาณดาวเทียมนี้ประกอบไปด้วยข้อมูลทีร่ะบุต าแหน่งและเวลาขณะส่ง
สัญญาณ ตัวเครื่องรบัสญัญาณ GPS จะต้องประมวลผลความแตกต่างของเวลาในการรับสัญญาณ
เทียบกับเวลาจริง ณ ปัจจุบันเพื่อแปรเป็นระยะทางระหว่างเครื่องรับสัญญาณกับดาวเทียมแต่ละดวง 
ซึ่งได้ระบุมีต าแหนง่ที่มามากับสัญญาณดังกล่าวข้างต้น เพื่อให้เกิดความแม่นย าในการค้นหาต าแหนง่
ด้วยดาวเทียม ต้องมีดาวเทียมอย่างน้อย 4 ดวง เพื่อบอกต าแหน่งบนผิวโลก ซึ่งระยะห่างจาก
ดาวเทียมทั้ง 3 กับเครื่อง GPS (ที่จุดสีแดง) จะสามารถระบตุ าแหน่งบนผิวโลกได้ หากพื้นโลกอยู่ใน
แนวระนาบแต่ในความเป็นจรงิพื้นโลกมีความโค้งเนื่องจากสณัฐานของโลกมีลกัษณะกลม ดังนั้น
ดาวเทียมดวงที่ 4 จะท าให้สามารถค านวณเรื่องความสูงเพื่อท าให้ได้ต าแหน่งที่ถูกตอ้งมากขึ้น  

นอกจากนี้ความแม่นย าของการระบุต าแหน่งนั้นข้ึนอยู่กบัต าแหน่งของดาวเทียมแต่
ละดวง กล่าวคือถ้าระยะห่างระหว่างดาวเทียมที่ใช้งานอยู่หา่งกันย่อมให้ค่าที่แม่นย ากว่าที่อยู่ใกล้กัน 
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และยิ่งมจี านวนดาวเทียมที่รบัสญัญาณได้มากก็ยิง่ให้ความแม่นย ามากขึ้น ความแปรปรวนของช้ัน
บรรยากาศช้ันบรรยากาศประกอบด้วยประจุไฟฟ้า ความช้ืน อุณหภูมิ และความหนาแน่นที่แปรปรวน
ตลอดเวลา คลื่นเมื่อตกกระทบ กบัวัตถุต่างๆ จะเกิดการหักเหท าให้สญัญาณที่ได้อ่อนลง และ
สิ่งแวดล้อมในบริเวณรับสัญญาณเช่นมีการบดบังจากกระจก ละอองน้ า ใบไม้ จะมีผลต่อค่าความ
ถูกต้องของความแม่นย า  

เนื่องจากถ้าสญัญาณจากดาวเทียมมีการหักเหกจ็ะท าให้ค่าที่ค านวณได้จากเครื่องรับ
สัญญาณเพี้ยนไป และสุดท้ายก็คือประสทิธิภาพของเครือ่งรบัสัญญาณว่ามีความไวในการรับสัญญาณ
แค่ไหนและความเร็วในการประมวลผลด้วย การวัดระยะห่างระหว่างดาวเทียมกับเครื่องรบัท าได้โดย
ใช้สูตรค านวณ ระยะทาง = ความเร็ว * ระยะเวลา วัดระยะเวลาที่คลื่นวิทยสุ่งจากดาวเทียมมายงั
เครื่องรับ GPS คูณด้วยความเร็วของคลื่นวิทยจุะเท่ากับระยะทางทีเ่ครื่องรบั อยู่ห่างจากดาวเทียม 
โดยเวลาที่วัดได้มาจากนาฬิกาของดาวเทียมที่มีความแม่นย าสูงมีความละเอียดถึงนาโนวินาที และมี
การสอบทวนเสมอๆกบัสถานีภาคพื้นดิน องค์ประกอบสุดทา้ยก็คือต าแหน่งของดาวเทียมแต่ละดวงใน
ขณะที่ส่งสัญญาณมาว่าอยู่ที่ใด(Almanac) มายังเครือ่งรบั GPS โดยวงโคจรของดาวเทียมได้ถูก
ก าหนดไว้ล่วงหน้าแล้วเมื่อถูกส่งข้ึนสู่อวกาศ สถานีควบคุมจะคอยตรวจสอบการโคจรของดาวเทียม
อยูต่ลอดเวลาเพื่อทดสอบความถูกต้อง 

2.1.2.2 ประเภทของ GPS 
GPS ที่ใช้งานกันอยู่ในปัจจุบันจะมอียู่ 2 ประเภทด้วยกันคือ GPS Navigator 

(อุปกรณ์และระบบน าทาง) และ GPS Tracking System (อุปกรณ์และระบบติดตามรถ ยาพาหะนะ
หรือสัตว์เลี้ยง) 

1) GPS Navigator (อุปกรณ์และระบบน าทาง) เป็น GPS ที่ใช้งานในรถยนต์ทั่วไปที่
บอกแผนที่การเดินทางด้วยการปอ้นข้อมลูของเป้าหมายลงไปเครื่องน าทาง GPS 

2) GPS Tracking System (อุปกรณ์และระบบติดตามรถ ยาพาหะนะหรือสัตว์
เลี้ยง) ซึ่งเป็น GPS ที่สามารถติดตามการเดินทาง และบอกพิกัดและต าแหนง่ของเครื่อง GPS ได้ด้วย 
โดยเราสามารถแบ่งเป็นออกได้อีก 2 แบบด้วยกันคือ อุปกรณ์ติดตามรถแบบ Offline สามารถ
ตรวจสอบประวัติการเดินทางได้ แต่ไม่สามารถตรวจสอบต าแหน่งที่อยู่ของเครื่อง GPS ได้ และแบบที่
สองอปุกรณ์ติดตามรถแบบกึ่ง Offline ซึ่งจะท างานร่วมกับมือถือสามารถทีจ่ะดูประวัติการเดินทาง
พร้อมทั้งต าแหนง่ปจัจบุันของอปุกรณ์ GPS นั้นๆได ้

2.1.2.3 ส่วนประกอบหลักในกำรท ำงำนของ GPS ประกอบไปด้วย 3 ส่วน 
1. ส่วนอวกาศ ประกอบด้วยเครือข่ายดาวเทียมหลัก 3 ค่าย คือ อเมริกา รสัเซีย 

ยุโรป 
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- อเมริกา ช่ือ NAVSTAR (Navigation Satellite Timing and Ranging GPS) มี
ดาวเทียม 28 ดวง ใช้งานจริง 24 ดวง อีก 4 ดวงเป็นตัวส ารอง บรหิารงานโดย Department of 
Defenses มีรัศมีวงโคจรจากพื้นโลก 20,162.81 กม.หรือ 12,600 ไมล์ ดาวเทียมแต่ละดวงใช้ เวลา
ในการโคจรรอบโลก 12 ช่ัวโมง 

- ยุโรป ช่ือ Galileo มี 27 ดวง บริหารงานโดย ESA หรอื European Satellite 
Agency จะพร้อมใช้งานในปี 2008 

- รัสเซีย ช่ือ GLONASS หรือ Global Navigation Satellite บริหารโดย Russia 
VKS (Russia Military Space Force) 

 ในขณะนี้ภาคประชาชนทั่วโลกสามารถใช้ข้อมูลจากดาวเทียมของทางอเมริกา 
(NAVSTAR) ได้ฟรี เนื่องจาก นโยบายสทิธิการเข้าถึงข้อมูลและข่าวสารส าหรับประชาชนของรัฐบาล
สหรัฐ จึงเปิดให้ประชาชนทั่วไปสามารถใช้ข้อมูลดังกล่าวในระดับความแม่นย าที่ไมเ่ป็นภัยต่อความมัน
คงของรัฐ กล่าวคือมีความแม่นย าในระดบับวก / ลบ 10 เมตร 

2. ส่วนควบคุม ประกอบด้วยสถานีภาคพื้นดิน สถานีใหญ่อยู่ที่ Falcon Air Force 
Base ประเทศ อเมริกา และศูนย์ควบคุมย่อยอีก 5 จุด กระจายไปยังภูมิภาคต่าง ๆ ทั่วโลก  

3. ส่วนผู้ใช้งาน ผู้ใช้งานต้องมเีครื่องรบัสญัญาณทีส่ามารถรบัคลื่นและแปรรหัสจาก
ดาวเทียมเพือ่น ามาประมวลผลใหเ้หมาะสมกับการใช้งานในรูปแบบต่างๆ 

2.1.2.4 อุปกรณ์ท่ีใช้ร่วมกับกำรท ำงำนด้วย GPS 
อุปกรณ์ที่ใช้ร่วมกับการน าทางด้วย GPS ประกอบด้วย 
1) ตัวรับสัญญาณดาวเทียม (GPS Receiver Module) 
2) หน่วยประมวลผล (CPU) 
3) โปรแกรมการน าทาง (Application Software) 
4) ข้อมูลแผนที่น าทาง (Map Data) 
ปัจจุบันน้ีมเีครื่อง GPS ที่มีครบทุกอย่างในตัว ซึ่งจะมีความสะดวกในการใช้งานและ

มีความเสถียรสงูได้แก่ PND (Personal / Portable Navigation Device) หรือแบบที่ใช้ GPS 
receiver ร่วมกับ PDA (Personal Digital Assistant) / Pocket PC / โน้ตบุ๊ก / Smart phone 
เป็นต้น หรือใน Smart Phone รุ่นใหม่ๆ กจ็ะมี GPS มาให้พร้อมเลือกใช้หลายรุ่น ท าใหส้ะดวกในการ
ใช้งานยามหลงทางหรอืใช้งานหาสถานที่ใกลเ้คียง นอกจากอุปกรณ์หลกัแล้วยังมีอุปกรณ์เสรมิ เช่น 
เสารับสัญญาณภายนอกแบบติดเฉพาะเครือ่งต่อเครื่อง หรอื ตัวกระจายคลื่น (GPS radiator) เพื่อให้
สามารถใช้ GPS ได้ในที่อับสัญญาณ เช่นในรถที่ติดฟลิ์มทีม่สีารโลหะอยู่ (หรือทีเ่รียกกันว่า"ฉาบ
ปรอท") หรือในอาคาร 
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2.1.2.5 ประโยชน์ของกำรติดตั้งGPS 
  1) ใช้ติดตามการเคลื่อนที่ของ คน สัตว์ สิ่งของ 

2) ใช้ระบุต าแหน่งของยานพาหนะได้ในทุกพื้นทีบ่นโลก 
3) ท างานได้ดีในทุกสภาพอากาศ 
4) ค้นหาเส้นทางเพื่อไปยังต าแหน่งต่าง ๆ ที่ต้องการได้ 
5) ค านวณความเร็วของยานพาหนะได้ 
6) ตรวจสอบสถานะของอุปกรณ์และเครื่องจักรกล เช่นการเปิด/ปิดประตูรถ,การติด

เครื่อง/ดับเครื่อง 
7) การวางผงัส าหรบัการจัดสง่สนิค้า 
8) การกีฬา เช่นใช้ในการฝึกฝนเพื่อวัดความเร็ว ระยะทาง แคลอรี่ทีเ่ผาผลาญ 

2.1.3 Arduino 

 
ภำพประกอบท่ี 2-1 Arduinoคือบอร์ดไมโครคอนโทรเลอรต์ระกลู AVR ที่มีการพฒันาแบบ Open 
Source  
 
  Arduino[3] จากภาพประกอบที่ 2-1 มีการเปิดเผยข้อมลูทัง้ด้าน Hardware และ 
Software ตัว บอร์ด Arduino ถูกออกแบบมาให้ใช้งานได้งา่ยดังนั้นจึงเหมาะส าหรบัผูเ้ริม่ต้นศึกษา 
ทั้งนี้ผู้ใช้งานยงัสามารถดัดแปลง เพิม่เติม พฒันาต่อยอดทัง้ตัวบอร์ด หรอืโปรแกรมต่อได้อีกด้วย 
  ความง่ายของบอร์ด Arduino ในการต่ออุปกรณ์เสริมต่างๆ คือผู้ใช้งานสามารถต่อ
วงจรอเิลก็ทรอนิคสจ์ากภายนอกแล้วเช่ือมต่อเข้ามาที่ขา I/O ของบอร์ด หรอืเพือ่ความสะดวก
สามารถเลือกต่อกบับอร์ดเสรมิ (Arduino Shield) ประเภทต่างๆ เช่น Arduino XBee Shield, 
Arduino Music Shield, Arduino Relay Shield, Arduino Wireless Shield, Arduino GPRS 
Shield เป็นต้น Arduino ถูกใช้ประโยชน์ในลักษณะเดียวกับ MCU คือ ใช้ติดต่อสื่อสารและควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้าอื่นๆ ด้วยการเขียนโปรแกรมให้กบั MCU เพื่อควบคุมการรบัสง่สญัญาณทางไฟฟ้าตาม
เงื่อนไขต่างๆ 
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  ตัวอย่าง การประยุกต์ใช้ Arduino ในชีวิตประจ าวัน เช่น ระบบเปิดปิดไฟในบ้าน
อัตโนมัต,ิ ระบบรดน้ าต้นไม้อัตโนมัต,ิ ระบบเปิดปิดประตูอัตโนมัติ, ระบบเครื่องซักผ้าหยอดเหรียญ 
หรือ ใช้ควบคุมความเร็วและทิศทางการหมุนของคุมมอเตอร์ เป็นต้น 

2.1.3.1 องค์ประกอบของ Arduino 
  1. ส่วนที่เป็นฮาร์ดแวร์ (Hardware) 

 
ภำพประกอบท่ี 2-2 Arduinoบอร์ดอเิลก็ทรอนิกส์ขนาดเลก็ ที่มีไมโครคอนโทรลเลอร์ (MCU) เป็น
ช้ินส่วนหลัก 
 
  Arduino[4] จากภาพประกอบที่ 2-2 ถูกน ามาประกอบร่วมกับอุปกรณ์
อิเลก็ทรอนิกส์อื่นๆ เพือ่ให้ง่ายตอ่การใช้งาน หรือทีเ่รียกกันว่า บอร์ด Arduino, โดยบอร์ด Arduino 
เองกม็ีหลายรุ่นให้เลือกใช้ โดยในแต่ละรุ่นอาจมีความแตกต่างกันในเรือ่งของขนาดของบอร์ด หรอื
สเปค เช่น จ านวนของขารับส่งสัญญาณ, แรงดันไฟที่ใช้, ประสิทธิภาพของ MCU เป็นต้น 
  2. ส่วนที่เป็นซอฟต์แวร์ (Software) 

 
 

ภำพประกอบท่ี 2-3 Arduino IDEเป็นเครือ่งมือส าหรบัเขียนโปรแกรมด้วยภาษา Arduino 
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  Arduino IDE จากภาพประกอบที่ 2-3 คือโปรแกรมส าหรับใช้เขียนโปรแกรม, 
คอมไพล์ และอปัโหลดโปรแกรมลงบอร์ด Arduino หรือบอร์ดตัวอื่นๆ ที่คล้ายกัน เช่น Generic 
ESP8266 modules, NodeMCU หรือ WeMos D1 เป็นต้น 
 
2.1.4 MySQL 

MySQL[5] คือ โปรแกรมระบบจัดการฐานข้อมลู ที่พฒันาโดยบริษัท MySQL AB มีหนา้ที่
เกบ็ข้อมลูอยา่งเปน็ระบบ รองรบัค าสัง่ SQL เป็นเครือ่งมือส าหรบัเกบ็ข้อมลู ที่ตอ้งใช้ร่วมกบัเครือ่งมอื
หรอืโปรแกรมอื่นอย่างบรูณาการ เพือ่ให้ไดร้ะบบงานทีร่องรบั ความต้องการของผู้ใช้ เช่นท างาน
ร่วมกบัเครือ่งบรกิารเว็บ (Web Server) เพือ่ใหบ้รกิารแก่ภาษาสคริปต์ทีท่ างานฝั่งเครือ่งบริการ 
(Server-Side Script) เช่น ภาษา php ภาษา aps.net หรือภาษาเจเอสพี เป็นต้น หรอืท างานร่วมกบั
โปรแกรมประยุกต์ (Application Program) เช่น ภาษาวิชวลเบสิกดอทเน็ต ภาษาจาวา หรอืภาษาซี
ชาร์ป เป็นต้น  

2.1.4.1 ประโยชน์ของฐำนข้อมลู MySQL 
ประโยชน์และการท างานของโปรแกรม MySQL มีดังตอ่ไปนี ้
1) MySQL ถือเป็นระบบจดัการฐานข้อมลู (Database Management System 

(DBMS) ฐานข้อมลูมลีักษณะเป็นโครงสร้างของการเกบ็รวบรวมข้อมลู การทีจ่ะเพิม่เตมิ เข้าถึงหรือ
ประมวลผลข้อมลูทีเ่กบ็ในฐานข้อมูลจ าเป็นจะต้องอาศัยระบบจัดการ ฐานข้อมลู ซึ่งจะท าหน้าทีเ่ปน็
ตัวกลางในการจัดการกบัข้อมลูในฐานข้อมลูทั้งส าหรบัการ ใช้งานเฉพาะ และรองรับการท างานของแอ
พลเิคชันอื่นๆ ที่ต้องการใช้งานข้อมลูในฐานข้อมลู เพือ่ให้ไดร้ับความสะดวกในการจัดการกับข้อมลู
จ านวนมาก MySQL ท าหน้าทีเ่ป็นทั้งตัวฐานข้อมลูและระบบจัดการฐานข้อมลู 

2) MySQL เป็นระบบจัดการฐานข้อมลูแบบ relational ฐานข้อมลูแบบ relational 
จะท าการเกบ็ข้อมลูทัง้หมดในรปูแบบของตารางแทนการเกบ็ข้อมลูทัง้หมดลงในไฟล์ เพียงไฟล์เดียว 
ท าให้ท างานได้รวดเร็วและมีความยืดหยุน่ นอกจากนั้น แตล่ะตารางที่เกบ็ข้อมลูสามารถเช่ือมโยงเข้า
หากันท าใหส้ามารถรวมหรอืจัด กลุม่ข้อมลูได้ตามต้องการ โดยอาศัยภาษา SQL ที่เปน็ส่วนหนึง่ของ
โปรแกรม MySQL ซึ่งเป็นภาษามาตรฐานในการเข้าถึงฐานข้อมลู 

3) MySQL แจกจ่ายให้ใช้งานแบบ Open Source นั่นคือ ผูใ้ช้งาน MySQL ทุกคน
สามารถใช้งานและปรับแตง่การท างานได้ตามต้องการ สามารถดาวน์โหลดโปรแกรม MySQL ได้จาก
อินเทอร์เน็ตและน ามาใช้งานโดยไมม่ีค่าใช้จ่ายใดๆ 
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2.1.5 DashBoard (Node-RED) 
 

 
ภำพประกอบท่ี 2-4 Node-RED เป็น tool ใช้ส าหรบัเช่ือมต่ออุปกรณ์เข้าด้วยกันผ่าน APIs 

และ ระบบออนไลนใ์หม่ๆ Node 
 

Node-RED[6] จากภาพประกอบที่ 2-4 เป็นเครื่องมือการเขียนโปรแกรมส าหรับ
เช่ือมต่ออปุกรณ์ฮาร์ดแวร์ API และบริการออนไลน์เข้าด้วยกันในรูปแบบใหม่และน่าสนใจ ท าให้ง่าย
ต่อการโยงเข้าด้วยกันโดยใช้โหนดทีห่ลากหลายทีส่ามารถปรบัใช้กับรันไทม์ได้ 

 
2.1.6 Blynk 
 

 
 

ภำพประกอบท่ี 2-5 Blynk เป็น Application ที่ใช้ส าหรบังานIOT 
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  Blynk[7] จากภาพประกอบที่ 2-5 คือการเขียนโปรแกรมที่งา่ย ไม่ต้องเขียน App 
เองสามารถใช้งานได้อย่าง Real time สามารถเช่ือมต่อ Device ต่างๆเข้ากับ Internet ได้ ไม่ว่าจะ
เป็น Arduino, Esp8266, Esp32, Nodemcu, Rasberry pi น ามาแสดงบน Application ได ้และ
Application Blynkใช้งานได้ฟรีและรองรบัในระบบ IOS และ Android  

2.1.6.1 กำรท ำงำนจะประกอบไปด้วยองค์ประกอบ 3 ส่วนดังน้ี 
  1. Blynk App แอพพลิเคช่ันทีส่ามารถติดตั้งในมือถือเพื่อสร้าง Interface ในการ
ควบคุมหรือแสดงผลค่าจากอปุกรณ์ Internet of Things 
  2. BlynkServerท าหน้าที่เป็นตัวกลางในการติดต่อสื่อสารระหว่างแอพพลิเคช่ันกบั
อุปกรณ์Internet of Things  
  3. Blynk Libraries ออกแบบมาส าหรบัอุปกรณ์ Internet of Things ต่างๆ ให้
สามารถสื่อสารกันได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
  Blynk Server เป็น Digital Dashboard Platform ส าหรับ Arduino, NodeMCU
และ Raspberry Pi  โดยผู้ใช้งานสามารถสร้างGraphic interface ข้ึนมาใน Application (รองรับทั้ง 
iOS และ Android) เพื่อท าการควบคุมจัดการอปุกรณ์ IoT ได้อย่างง่ายได้  
 
 2.1.7 NodeMCU 

 
ภำพประกอบท่ี 2-6 NodeMCU คือแพลตฟอร์มหนึ่งที่ใช้ช่วยในการสร้างโปรเจคInternet of 
Things (IoT) 

 
  NodeMCU[8] จากภาพประกอบที่ 2-6 ประกอบไปด้วย Development Kit (ตัว
บอร์ด) และ Firmware (Software บนบอร์ด) ที่เป็น open source สามารถเขียนโปรแกรมด้วย
ภาษา Lau ได้ ท าให้ใช้งานได้ง่ายข้ึน มาพร้อมกบัโมดลู WiFi (ESP8266) ซึ่งเป็นหัวใจส าคัญในการใช้
เช่ือมต่อกบัอินเตอร์เน็ตนั่นเอง ตัวโมดลู ESP8266 นั้นมีอยูด่้วยกันหลายรุ่นมาก ตั้งแต่เวอร์ชันแรกที่
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เป็น ESP-01 จนปจัจุบันมีถึง ESP-12 และทีฝ่ังอยู่ใน NodeMCU version แรกนั้นก็เป็น ESP-12 แต่
ใน version2 นั้นจะใช้เป็น ESP-12E แทน ซึ่งการใช้งานโดยรวมก็ไม่แตกต่างกันมากนัก NodeMCU
นั้นมีลักษณะคล้ายกับ Arduino ตรงที่มีพอร์ต Input Output  buil inมาในตัว สามารถเขียน
โปรแกรมคอนโทรลอปุกรณ์ I/O ได้โดยไม่ต้องผ่านอปุกรณ์อื่นๆ และเมื่อไม่นานมานี้กม็ีนักพฒันาที่
สามารถท าให้ Arduino IDE ใช้งานร่วมกับ Node MCU ได้ จึงท าให้ใช้ภาษา C/C++ ในการเขียน
โปรแกรมได้ ท าใหส้ามารถใช้งานได้หลากหลายมากยิ่งข้ึน NodeMCU สามารถท าได้หลายอย่าง
โดยเฉพาะเรื่องที่เกี่ยวข้องกับ IoT ไม่ว่าจะเป็นการท า Web Server ขนาดเล็ก การควบคุมการเปิด
ปิดไฟผ่านWiFiและอื่นๆอีกมากมาย 
 2.1.7.1 จุดเด่นของ NodeMCU 
  1. สามารถเช่ือมต่อกับ WiFi ได้โดยไม่ต้องติดตั้งโมดลู WiFi เพิ่มเติม 
  2. สามารถเขียน และอัปโหลดโปรแกรมลงบอร์ดด้วยโปรแกรม Arduino IDE ผ่าน
สาย USB แบบเดียวกบัที่ใช้ชาร์จโทรศัพท์ได้ 
  3. ตัวบอร์ดมีขนาดเล็ก (ประมาณ 5.5 x 3 cm.) 

 
2.1.8  Active Buzzer  

 
 

ภำพประกอบท่ี 2-7 Active Buzzer คืออุปกรณ์ไฟฟ้าซึง่ท าหน้าทีส่่งเสียงสญัญาณเตือน  
 

Active Buzzer[9] จากภาพประกอบที่ 2-7 โดยทั่วไป ภายในออดจะประกอบด้วย
ขดลวด ต่ออนุกรมกบัแผ่นสั่นสะเทือนซึง่ท าหน้าที่เป็นหน้าสัมผัสตัดต่อวงจร (คล้ายกับกริง่ไฟฟ้า), 
เมื่อจ่ายไฟ หน้าสัมผสัที่ต่อวงจรอยู่ จะท าให้ไฟฟ้าไหลครบวงจร เกิดสนามแม่เหลก็ที่ขดลวด ดึงแผ่น
สั่นสะเทือนเข้าหาขดลวด, เมื่อแผ่นสั่นสะเทือนถูกดึง หน้าสมัผสัจะแยกออกจากกัน ท าให้วงจรขาด 
และแผ่นสั่นสะเทอืนดีดกลบัเข้าทีเ่ดิม ต่อวงจรใหก้ระแสไฟฟ้าไหลได้อีกครั้ง ซ้ าไปเรื่อยๆ ท าให้
กลายเป็นการสั่นสะเทือนต่อเนื่อง เกิดเป็นเสียงดัง "ออด" ข้ึน 
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2.2 งำนวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง 
จาการศึกษาค้นคว้าในครั้งนี้ พบว่า ศตวรรษ ศานต์ศิรประภา[10] ท าอุปกรณ์ติดตามระบุ

ต าแหน่งพิกัดด้วยระบบ GPS ของภาควิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร์ คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ ซึ่งมีเครื่องบอกพกิัดด้วยระบบ GPS ผ่านระบบเครือข่ายโทรศัพท์มอืถือ 
โดยภายในโครงงานประกอบไปด้วย ส่วนทีเ่ป็นภาคส่ง และส่วนที่เป็นภาครับ โดยในส่วนของภาคสง่
ประกอบด้วยเครื่องรับสัญญาณ GPS เป็นตัวรับสัญญาณจากดาวเทียมเพื่อค านวณหาค่าพิกัดและมีชุด
วงจร GPRS ท าหน้าทีเ่ป็นตัวสง่ข้อมลูพิกัดที่ได้จาก GPS ไปให้กับเครื่องผู้ใช้บริการ (Mobile) ที่
ภาครับผ่านทางเครอืข่ายระบบโทรศัพท์โดย ใช้บริการ SMS ซึ่งมีไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduinoเป็น
ตัวควบคุมการท างานของชุด GPRS ที่ใช้ในการสง่ค่ารวมทัง้กระบวนการท างานอื่นๆ ของภาคสง่ และ
ในส่วนของภาครับกป็ระกอบไปด้วยโทรศัพท์มือถือ (mobile) ที่จะท าหน้าทีเ่ป็นตัวรบัข้อมลูจาก
ภาคส่งมาเกบ็ไว้หลงัจากนั้นจะมีApplication บน Android ที่จะท าหน้าที่อ่านค่าพิกัดจากข้อความ
และสง่ค่าดังกล่าวไปค้นหาต าแหน่งในแผนที ่
 จาการศึกษาค้นคว้าในครั้งนี้ พบว่าพลัลภ จาตุรสั[11] ท าระบบติดตาม GPS ผ่าน
โทรศัพทม์ือถือเพื่อสร้าง Application ที่ท างานบน OS Android ส าหรบัสง่สญัญาณ GPS ที่รับ
ข้อมูลโดยข้อมลูที่ ถูกส่งมาจากโทรศัพท์มือถือ จะเป็นข้อมูลที่ใช่ระบุต าแหนง่ ซึ่งข้อมูลที่ได้รับจะอยู่
ในรูปแบบของตัวเลขที่ระบุพกิัดของต าแหนง่ GPS ซึ่งสามารถแสดงทีอ่ยู่ ณ ปัจจบุันของ
โทรศัพทม์ือถือโดยจะท าระบุต าแหน่งลงบนแผนที่ของ Google Map และสามารถแสดงข้อมลู
ย้อนหลงัของการ Tracking ได้วิธีการออกแบบระบบเป็นวิธีการและข้ันตอนการสร้าง Application 
และการ Trackingของสัญญาณ GPS และมีผลการด าเนินงานออกมาแสดงให้ดเูป็นตัวอย่างมีผลการ
วิเคราะห์ในการทดสอบระบบและแสดงเป็นผลให้ดูได้อย่างเข้าใจง่ายโดย Software มีลักษณะเหมือน
การ Tracking โดยจะท าการแบง่Software ออกเป็น 2 ส่วนคือส่วนที่ท างานอยู่บนโทรศัพทม์ือถือจะ
ท าหน้าที่ในการสง่สญัญาณ GPS ออกมาเป็นระยะๆ มายงัเครือข่าย และอีกส่วนคือเครื่องแม่ข่ายจะ
คอยรับสัญญาณที่ได้รับมาและท าการเก็บข้อมูลไว้เพือ่ส าหรบัดูข้อมูลยอ้นหลังและยังสามารถดูข้อมูล
ที่เป็นปัจจุบันได้ด้วย 
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2.3 เปรียบเทียบระบบงำนท่ีเกี่ยวข้อง 
ตารางที่ 2-1: แสดงวิเคราะห์และเปรียบเทียบระบบงานทีเ่กีย่วข้อง 
 

GPS GPS Tracking 
ระบบติดตาม GPS 
ผ่านโทรศัพท์มอืถือ 

อุปกรณ์จีพเีอสส าหรับ
ติดตามรถจักรยานยนต์ 

แสดงค่าละตจิูตลองติจูด
ของรถจกัรยานยนต์ 

      

แสดงค่าความเร็วของ
รถจักรยานยนต์ 

    

ปุ่มเปิด-ปิด ส่งสัญญาณแจ้ง
เตือน 

    

แสดงแผนที่แบบเรียลไทม์
ผ่านแอปพลิเคช่ันBlynk 

    

ส่งแจง้เตือนผ่านทางLine     

บันทึกเส้นทางของแตล่ะวัน      

 
จากตารางที่ 2-1 แสดงวิเคราะห์และเปรียบเทียบระบบงานที่เกี่ยวข้องระบบGPS Tracking ที่
สามารถแสดงค่าละติจูตลองตจิูดของรถจักรยานยนต์ได้ ระบบติดตาม GPS ผ่านโทรศัพทม์ือถือ
สามารถแสดงค่าละติจูตลองตจิูดของรถจักรยานยนต์และบนัทึกเส้นทางของแต่ละวันได้ และอปุกรณ์
จีพีเอสส าหรับติดตามรถจักรยานยนต์สามารถแสดงค่าละตจิูตลองติจูดของรถจกัรยานยนต์แสดงค่า
ความเร็วของรถจักรยานยนต์ มีปุ่มเปิด-ปิด ส่งสญัญาณแจง้เตือน สามารถแสดงแผนที่แบบเรียลไทม์
ผ่านแอปพลิเคช่ันBlynkส่งแจง้เตือนผ่านทางLine และบันทกึเส้นทางของแตล่ะวันได้ 
 

 

 

 



18 
 

เอกสำรอ้ำงอิง 

[1]DevBun, “Internet of Things (IoT) คืออะไร มาหาค าตอบกัน”,พ.ศ. 2561. 
แหล่งที่มา: https://blog.sogoodweb.com/Article/Detail/59554.  สืบค้นเมื่อวันที่ 28 มกราคม 
2562 
 
[2] Global5 Co, “ ความรู้ทั่วไปเกี่ยวกับGPS”, พ.ศ. 2560. แหล่งที่มา
https://www.global5thailand.com/thai/gps.htm. สืบค้นเมื่อวันที่ 28มกราคม 2562 
 
[3]บริษัทวีนัสซัพพลาย, “บทความ Arduino คืออะไร? ตอนที่1 แนะน าเพื่อนใหมท่ี่ช่ือ Arduino”, 
พ.ศ. 2560. 
แหล่งที่มา:https://bit.ly/2G6kJ2A. สืบค้นเมื่อวันที่ 28 มกราคม 2562 
 
[4]PoundXI, “Arduino คืออะไร ?”, พ.ศ. 2560. แหลง่ทีม่า:https://bit.ly/2u5OGZ1. สืบค้นเมื่อ
วันที่ 29มกราคม 2562 
 
[5] CpeAdmin, “MySQL”, พ.ศ. 2554. 
แหล่งที่มา: http://siam5004000009.blogspot.com 
 
[6] บริษัท วีนัส ซพัพลาย จ ากัด (สาขา3), “การใช้งาน Node-RED”, พ.ศ. 2559. 
http://www.eduthaieasyelec.com. 
 
[7] IOT Man, “Blynkคืออะไร”, พ.ศ. 2560. แหลง่ที่มา: https://iot.jpnet.co.th/blynk/. สืบค้น
เมื่อวันที่ 29มกราคม 2562 
 
[8]SirimaInson, “มารู้จัก NodeMCU”, พ.ศ. 2560. แหลง่ที่มา: https://bit.ly/2UDJaaP. สืบค้น
เมื่อวันที่ 29มกราคม 2562 
 
[9] Wikipedia, “ออด”, พ.ศ. 2561. แหลง่ที่มา: https://bit.ly/2RBsZco. สืบค้นเมื่อวันที่ 29 
มกราคม 2562  
 

https://blog.sogoodweb.com/Article/Detail/59554.%20%20สืบ
https://www.global5thailand.com/thai/gps.htm
https://blog.sogoodweb.com/Article/Detail/59554.%20%20สืบ
https://blog.sogoodweb.com/Article/Detail/59554.%20%20สืบ
https://blog.sogoodweb.com/Article/Detail/59554.%20%20สืบ
http://siam5004000009.blogspot.com/
https://blog.sogoodweb.com/Article/Detail/59554.%20%20สืบ
https://blog.sogoodweb.com/Article/Detail/59554.%20%20สืบ
https://blog.sogoodweb.com/Article/Detail/59554.%20%20สืบ


19 
 

[10]นายศตวรรษ ศานต์ศิรประภา. “GPS Tracking”, พ.ศ. 2557. 
แหล่งที่มา:https://is.gd/mD55C1. สืบค้นเมื่อวันที่ 29 มกราคม 2562 
 
[11]นายพัลลภ จาตุรสั. “ระบบติดตาม GPS ผ่านโทรศัพทม์ือถือ”, พ.ศ. 2555. แหล่งที่มา: 
https://is.gd/RSk3mQ. สืบค้นเมือ่วันที่ 29 มกราคม 2562 
 

 

 

 

 

 

 

 

https://blog.sogoodweb.com/Article/Detail/59554.%20%20สืบ
https://blog.sogoodweb.com/Article/Detail/59554.%20%20สืบ

